Sinais e Sistemas
Teste de 5/11/2010

Resolucio da versao A

Problema 1

Para N = 6 tem-se x(n + N) = e/5T(+6)/3 = ¢j5mn/3j10mn — ¢J5Tn/3 = x(n). Este é o menor valor de N para o
qual x(n + N) = x(n). Portanto a resposta ¢ a d).

Problema 2

Tem-se x,(t) = x,(t) — x,(t — %), mas y,(t) # y,(t) —y; (t - %) Portanto o sistema néo € linear: resposta b).

Problema 3.1

O sinal de entrada é
x(t) = e?u(—t) + e 2tu(t).

De acordo com o formulario, a sua transformada de Fourier é
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A transformada de Fourier do sinal de saida é

Y(w) =X(w)H(jw)
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De acordo com o formulario, a transformada inversa €

y(©) = Sle*u(-1) + etu()]

Problema 3.2

A resposta do sistema ao impulso unitdrio € par. Portanto a sua transformada de Fourier também € par. Se a entrada
tivermos um sinal impar (portanto com transformada de Fourier impar), a transformada de Fourier da saida, que € o
produto das duas, € também impar. Portanto o sinal de saida, no tempo, € impar. Logo, a alternativa d) € verdadeira.



Problema 4

Pretende-se calcular
+co
y(t) = f h(D)x(t — 1)dr.
Os graficos de h(7) e de x(t — 7) sdo

A

v

t—1 t -1

x(t—1)
Entéo:
e Parat< —leparat—1>0,tem-se y(t) = 0.
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Problema 5
Tem-se
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