
Formulário 
 

Séries de Fourier 
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Transformada de Fourier de sinais de tempo contínuo – propriedades 
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Transformadas de Fourier de alguns sinais de tempo contínuo 
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Transformada de Fourier de sinais de tempo discreto - propriedades 
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Transformadas de Fourier de alguns sinais de tempo discreto 
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Transformada de Laplace – propriedades (não se indicam as regiões de convergência) 
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Transformadas de Laplace de alguns sinais de tempo contínuo 

Nota: estas transformadas são válidas para qualquer CCa , apesar de isso não vir mencionado na tabela que figura no livro-base da disciplina. 
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Parâmetros das respostas no tempo de sistemas de tempo contínuo, de 1ª e 2ª ordem só com pólos 

 

1ª ordem 
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2ª ordem sub-amortecidos 
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2ª ordem criticamente amortecidos 
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2ª ordem sobre-amortecidos com 1  
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Pico do módulo da resposta em frequência de sistemas de 2ª ordem só com pólos. 
 

Para     𝜉 <
√2

2
,     𝜔𝑚 = 𝜔𝑛 √1 − 2𝜉2      e      |𝐻(𝑗𝜔𝑚)| =

1

2𝜉√1−𝜉2
|𝐻(0)|. 



 


